Dispositivo de inspeccion submarina

Descripcion de la tecnologia

En la exploracion subacuética es frecuente la utilizacion de sistemas de monitoreo remoto, que evitan los costos
logisticos asociados al buceo y los vehiculos submarinos tripulados. La presente tecnologia consiste en un dispositivo
que ha sido desarrollado para la medicion, registro y procesamiento de imagenes, videos y sonidos subacuaticos. El
dispositivo cuenta con una estructura simple y resistente, dos cdmaras para guiado y captura, y la electronica de control
y comunicacion con posibilidad de conexidn e diferentes sensores. Las imagenes pueden procesarse para obtener
automaticamente el tamano de los objetos capturados, utilizando un novedoso y eficiente algoritmo computacional, y un
mallado de bajo costo. Ademas, la electrénica de control y comunicacion permite la georeferenciacion de la informacién
obtenida.

Aplicaciones

e Exploracion de recursos marinos para explotacion pesquera

¢ Monitoreo con fines de investigacion de ecologia submarina

¢ Rastrillajes y busqueda de objetos en accidentes y con fines de defensa

¢ Inspeccién de plataformas petroleras, embarcaciones y otras estructuras y maquinarias submarinas

Ventajas

¢ Se estiman automaticamente los tamafos de objetos, con algoritmos eficientes
e Estructura de soporte sencillay resistente

e Electronica de comunicacion de bajo costo

e Permite la georeferenciacion de los datos obtenidos

Estado de desarrollo
Existen prototipos funcionales, actualmente utilizados con fines de investigacién académica

Estado de la patente
Fecha de prioridad: 15/04/2016. Namero de prioridad: AR20160101024.
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